Compendio di alcune definizioni e

risultati di meccanica
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Forza conservativa

T.Stokes

VxF=0 = F=-VU=dW =-dU
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Conservazione
dell’energia
meccanica (in
presenza di forze
conservative)
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In presenza di forze
non conservative

ﬁ E _ W(non conservative)

Moto circolare
uniforme

2
1%

Vv=wR a=wv=w’R=— w=27ﬂ=2m/

w : frequenza angolare, T: periodo, v : frequenza = 1/T
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Quantita” di moto di
un sistema di punti
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Momento di inerzia
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Teorema di Huygens
Steiner
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Equazione del moto
con asse di rotazione
fisso
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Equazioni cardinali
della dinamica
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